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PARVUS M11 mide la velocidad de un mévil y documenta la medicion en
una secuencia de imagenes.

El equipo esta basado en un cinemdmetro de tecnologia Laser, de largo
alcance y de alta calidad.

Este mddulo posee un display LCD donde puede leerse la velocidad
medida y un teclado que permite acceder a los ajustes de confi-
guraciéon de la unidad de medicién. Este teclado puede bloquearse
para restringir el acceso de los operadores no calificados al los para-
metros de programacion.

Adicionalmente el sistema proporciona la posibilidad a través de
una tecla de seleccionar la categoria de los vehiculos de modo de
permitir la captura diferenciada de vehiculos livianos y pesados en una
misma locacion.

La captura de fotografias digitales, se hace mediante una cdamara de
5 megapixeles de resolucion, proporcionando una inmejorable calidad
a las pruebas documentales.

El disefo compacto de Parvus , que agrupa las funciones de medi-
cion, captura y almacenamiento de imagenes en dimensiones redu-
cidas, le confiere una alta prestacion posibilitando obtener registros
de muy buena calidad a distancias superiores a 150 m.

El procesamiento y almacenaje de registros se
realiza en un mddulo CPU al que converge la
informacidon generada por ambos maddulos.

Esta CPU embebe la informaciéon de la ve-
locidad medida junto con hasta 3 fotografias,
la primera de caracter documental, que contiene
sobreimpresos los datos de la infraccion, tomada
en el instante en que se realiza la medicion vy
otras de caracter complementario, en un unico
archivo encriptado.

Los registros encriptados se almacenan en un
dispositivo del tipo memoria SD.

Los mismos pueden descargarse de la SD a
través de una interfase WI-FI o retirando la
misma tarjeta SD para ser leida en un dispositivo
externo.
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Cinemometro

Estacion local de
monitoreo / control

Unidad de
almacenamiento

Estacion remota
de monitoreo

Camara IP

SN\
CPU:

Es la encargada de controlar y administrar toda la funcionalidad de los bloques principales del
sistema.

Camara fotografica:
Es una camara de 5 Mega pixeles, vinculada a la CPU mediante una conexién Ethernet.
Cinemometro (Medidor de Velocidad):

Este dispositivo esta constituido por una pistola Laser del tipo I para la medicidon de la ve-
locidad de un movil. Para ello emite pulsos de luz laser infrarroja (invisible al ojo hu-
mano) midiendo el tiempo de propagacion, y mediante este la velocidad del movil.

Principio de medicion:

Si se emite un pulso de luz laser (que viaja a velocidad constante y conocida), este rebota en una
superficie y regresa al punto donde fue emitido, es posible calcular, en base al tiempo transcurri-
do, la distancia a ese objeto.

Si luego de una demora conocida se envia un segundo pulso repitiendo el proceso anterior, se
obtendra una nueva distancia.

En funcién de la diferencia de distancia (desplazamiento) y la demora, ambos conocidos, se puede
determinar la velocidad del movil.

Con el fin de asegurar la calidad de las mediciones, el Cinemdémetro no envia un Unico pulso para
realizar las mediciones, sino una serie de pulsos en cada una, realizando ademas comprobaciones
gue aseguran la calidad de la medicién realizada.

Este mddulo, dispone de una comunicacion por puerto serie cumpliendo el estandar RS232, para
asegurar la integridad de los datos de esta comunicacion, la CPU espera a recibir dos mensajes
idénticos para disparar el proceso de captura fotografica, adicionalmente los cables de comunica-
cion son totalmente internos evitando por medio del precintado cualquier tipo de manipulacion.
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Unidad de almacenamiento:

Este bloque es el encargado de realizar el almacenamiento en un dispositivo masivo de almacena-
miento permanente del tipo SD Card. Para lograrlo el modulo de procesamiento dispone de conec-
tividad SD dedicada. La capacidad de almacenamiento excede las 1000 secuencias fotograficas

Estacion de Monitoreo/Control local:

Este bloque funcional estd implementado por medio de un PC portatil. La funcionalidad prin-
cipal de la misma es la visualizacion en tiempo real de la imagen provista por la Cama-
ra, para eventuales ajustes de foco, diagnédstico y la operacion online del equipo, que incluye
la descarga y visualizacion de registros fotograficos de infraccién. La vinculaciéon es via WiFi.

Estacion de Monitoreo/Control remoto:
Este bloque es el encargado de permitir la visualizacion en forma remota de la misma imagen vista

desde la Estacién Local, pero no permite ningun tipo de control. Se utiliza a fines de realizar la
detencion del infractor en un punto de control posterior al puesto de medicién.
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A los efectos de asegurar la transparencia en los datos y mediciones, la unidad central de pro-
cesamiento no permite modificar sus programas desde el exterior. Adicionalmente en cada ciclo
de inicio la CPU realiza en forma automatica un chequeo del sistema operativo, informando el
valor de la suma de comprobacion (checksum) al sistema monitor.

CLAVES

Las claves de seguridad (Clave de Hashing y Clave de Encriptacion) se encuentran alojadas den-
tro del propio cédigo del equipo y protegidas contra lectura y adulteracién por lo tanto resulta
imposible conocerla a los operadores.

CONTROL DE ADULTERACION

La informacion de las imagenes junto con los datos de la multa es previamente enmascarada; a
continuacion se agrega una firma digital de la misma mediante un proceso de Hashing efectua-
do con el algoritmo md5. Esta proteccidon asegura que la informacién originalmente depositada
en los registros llegue a destino final sin ser adulterada.

ENCRIPTACION

Luego de empaquetado el archivo que ya contiene las imagenes, archivo de texto que contiene
los datos del registro (Velocidad, lugar, fecha y hora, etc.) y el hashing., se realiza un proceso de
encriptacion aplicando a la informacién de Hashing el algoritmo RC5. Esta informacién empa-
guetada es depositada en el archivo .CDF que contiene la informacién asegurada y es accesible
desde el exterior.

Esta proteccion evita que personas no autorizadas pudieran acceder a la informacion
contenidas en estos registros.

CONTROLES REALIZADOS EN EL PROCESO DE DESENCRIPTACION

El proceso de desencriptacion se realiza por medio de un mddulo de software cerrado, que
toma el archivo .CDF proveniente del equipo de captura y realiza las siguientes operaciones.
Este mddulo es independiente del SW Parvus monitor y es invocado por este ultimo en el mo-
mento en que se realiza la desencriptacién de los datos.

SEGURIDAD DEL MODULD DESENCRIPTADOR

Para evitar cualquier tipo de manipulacién de datos en todo el proceso, el médulo desencripta-
dor repite el esquema de proteccion de la pistola Parvus, incluyendo en su rutina de arranque la
comprobacion de adulteracion de los mecanismos de desencriptacion mediante la realizacion de
una suma de comprobacién (checksum) y verificando que este no se encuentre alterado, impi-
diendo su operacién en caso de verificarse alteraciones. Adicionalmente la versidn del programa
desencriptador es indicado en la solapa Acerca de... en el SW Parvus monitor.
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DESENCRIPTACION

Utilizando la Clave de Encriptacién se realiza el proceso inverso al realizado en el aparato de
captura.

CONTROL DE ADULTERACION

Utilizando la Clave de Hashing se realiza el proceso inverso al realizado en el apara-
to de captura. El mddulo realiza el control de correlacion entre la clave de Hashing gene-
rada en origen con la Clave de Hashing de destino y permite la apertura de los archivos.
Si cualquiera de las verificaciones mencionadas anteriormente resultara negativa, el SW Parvus
Monitor, indicara esta anomalia mediante un cartel de advertencia y no permitiendo la apertura
de dicho archivo.

PROTECCION ADICIONAL

Adicionalmente se identificara univocamente el equipo utilizado para el labrado de la infraccién,
mediante la inclusiéon del nimero de serie sobreimpreso en la imagen.
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El sistema funciona bajo el principio de un sistema portatil; permitiendo la cap-
tura de infracciones en forma rapida y segura desde casi cualquier ubicacion.
El sistema funciona bajo el principio de un sistema portatil; el usuario debe operar el sistema de
acuerdo a las instrucciones para asegurar el éptimo aprovechamiento del equipo.

Seleccion del lugar de operacién

La seleccion de un buen lugar de operacién el fundamental a la hora de asegurar el éptimo rendi-
miento del equipo, para ello tenga en cuenta:

1) Asegurese que los vehiculos se acerquen o se alejen en linea recta hacia o desde el punto de
medicion.

2) Una medicién que no se realice en linea recta estara afectada por el coseno del angulo de la
trayectoria descripta por el mévil por lo tanto arrojara valores menores a los reales, dificultara el
seguimiento del vehiculo y no permitira un correcto registro de datos.

Encendido

1) Aseglrese que la tarjeta SD se encuentra insertada en la ranura correspondiente. Si el sistema
detecta la ausencia de tarjeta SD lo indicara por medio de una sefal audible (3 bips separados
por un silencio).

Nunca coloque o retire una SD con el equipo conectado a la
bateria o a la fuente de alimentacion. Apague el equipo se-
gun la secuencia indicada en el apartado Apagado!

2) Conecte el sistema a la bateria o fuente de alimentacién. Aguarde a oir la confirmacion audi-
tiva (2 bips) que indican que el sistema esta listo para operar (proceso que toma entre 20 y 30
segundos).

3) Encienda la pistola, presionando la tecla

En la pantalla aparecera la leyenda Ajustar Visor. Siga las instrucciones que aparecen en el apar-
tado correspondiente de este manual para realizar la comprobacion inicial.

Seleccion de categoria

4

Presione la tecla “Seleccién de categoria”. El equipo conmutara entre las indicaciones de “Livianos
y “Pesados” adicionalmente se escuchara una sefial audible de confirmacidon del cambio.

Seleccion perfiles y usuarios

Se realiza a través del programa monitor. Esta seleccion permanece memorizada en la pistola aun
con la misma desenergizada.

Medicion

Elija un vehiculo a medir, apunte la mira éptica a una zona cercana a la placa patente observando
no taparla con la mira, dispare presionando el gatillo; la pistola indicara si se ha realizado una me-
dicion exitosa, exhibiendo en su display locala velocidad del mdvil y generando ademas un sonido
caracteristico.
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Si el vehiculo circula excediendo el limite de velocidad preestablecido, mas un margen de seguri-
dad seleccionable, iniciara la toma de las fotografias del vehiculo. Siga la trayectoria del vehiculo,
manteniendo la mira apuntada sobre la placa del vehiculo hasta escuchar el primer bip y el destello
del led verde, que indican que las fotografias se han tomado con éxito y se estan almacenando.
Para tomar una nueva infraccion, aguarde hasta que cesen los bips y los destellos del Led indica-
dor de color verde situado en la mira dptica, sefial de confirmacion de escritura de la informacion
en la memoria SD.

confirmacion o hasta haber transcurrido 20

/:\ iNo realice una nueva mediciéon hasta haber oido la
seg. desde la Gltima medicion!

El equipo se encuentra listo para realizar una nueva medicion.
Apagado

Asegurese de que se ha completado el ciclo de escritura de la ultima infraccion (mediante los bips
de confirmacién) o han transcurrido al menos 20 segundos desde el ultimo disparo.

ENC
Apague la pistola presionando la tecla . El display de la pistola se apagara luego retire el co-
nector circular de alimentacién proveniente de la bateria.

puede resultar en pérdidas de la informacién y
hasta danos irreversibles en el equipo!

/f iApagar el dispositivo en forma incorrecta
Extraccion de Memoria SD

Apague la pistola segun el procedimiento arriba indicado.
Presione levemente la SD. Esta sera automaticamente expulsada.

equipo puede resultar en pérdidas de informacion
y hasta dainos irreversibles en el equipo!

/:\ iRetirar la memoria SD sin apagar el
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A excepcion de los parametros de comunicacion, la configuracién integral de la pistola puede rea-
lizarse desde el software Parvus Monitor con mayor facilidad y comodidad. No obstante la misma
se podra programar en forma local siguiendo las instrucciones de este apartado.

Para obtener informacion completa y detallada de este mddulo recomendamos la lectura
del manual correspondiente, a continuacidn se resumen los ajustes mas importantes.

Indica que se enta

mostrando la distancia Indicacion de velocidad  Unidad de

Indica que se esta mostrando la medicidn

i ia mi méxima A
distancia minima —  Indicacidn de distancia

Indicacion de encendido
Ltilizada para indicar o modificar la -
distancia maxima ~ f —

v para cambiar otros ajustes AP VELOCIDAD‘ — DISTANCIA ™~ Indicacisn de modo
m, . " N
x MAX ENC Tietnpol distancia
Utilizada para indicar o - ,5! Ei B 5 B BE B -~
modificar la distancia minima ’ - .-/ \\ .
y para cambiar otros ajustes \ MM FAIL KMIT @ gr— Tecla de encendido
LOY ATEST  RFI = T.fD PBA
o
- L T TN Teck de Prusks
Indicacion de baja tension R — T —
Tecla Mend — TIEHPO le'l:JRZA UEL PANEL AUDIO \\ Indicacor de volumen
Permite acceder al mend v st RANGOY Loz
selleccionar entre modo e
velocidad 6 distancis N, ~—_ Ajuste de volumen
.”’ —
Indicacion de falla -
— / \ T \\-, Indicacién de Transmisidn
N \ Luz de diaplay

Cortraste del display Indicador de Selecciona: Indicador de interferencia
FeCUEnCia de Modo seguimiento La medicidén se encuentra inhibida
prueha activa Disparo dnico

Moda de clims adverso
Conmuta entre Velocidad, distancia
o ambas indicaciones

La pistola provee un niumero de ajustes posibles accesibles a través del menu de usuario. Para
ello se debe

posicionar la llave de desblogueo de display en la posicion indicada en la misma. Menu de Ajus-
te.

Para acceder al menu:

TIEWMPD
1.- Presione brevemente la tecla . Presionando sucesivas veces esta tecla recorrera los 6
items del mendu.

2.- Para salir presione y mantenga la tecla m—
Valores para los ajustes de usuario:

La tabla siguiente detall los valores admisibles, los valores indicados en negrita deben permanecer
inalterados para asegurar el buen funcionamiento del equipo.

PASO DESCRIPCION INDICACION OPCIONES
Cantidad de decimales para la indicacion de .
1 velocidad SPd 01; 1
Cantidad de decimales para la indicacion de .
2 distancia dIs 01; 1
3 Formato del puerto serie For 0,1,2,3,4,5,6
3,6,12,24,48, 96,
4 Baud rate bAU 192 , 384
5 Alarma de velocidad ASPd 60
6 Fecha y hora de la impresora Pt-d

Los parametros de los pasos 2 y 4 son requeridos para la comunicacién RS 232, estos
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Ajuste de iris (Camara fotografica)

El dispositivo cuenta con un ajuste de sensibilidad electréonico de ajuste automatico, no obstante si
se requiriera utilizar en condiciones de luz extremas podria ser necesario realizar un ajuste manual
del iris de la cdmara. Para realizarlo proceda segun los pasos que se detallan a continuacion.

Retire la cubierta vidriada de proteccion de la lente. Vincule el programa Parvus monitor a su Par-
vus, en la ventana Camara, inicie la captura para visualizar las imagenes en tiempo real.

Ajuste el control manual de iris hasta obtener una imagen satisfactoria.

Una mayor apertura permitird mayor paso de luz por lo tanto es apta para tomas en condiciones
de baja iluminacién ambiente.

Una menor apertura permitird menor paso de luz por lo tanto es apta para tomas en condiciones
de plena luz ambiente.

Verificacion de ajuste de visor

Se recomienda realizar esta verificacion en forma periddica.

Podra programarse la pistola para que cada vez que se encienda se solicite una verificacién auto-
matica de funcionamiento.

Aparecera en la pantalla la leyenda Ajuste Visor. Se trata de una verificacion de alineacion de las
miras. Realice la verificacién de alineacién de la mira optica y digital siguiendo el siguiente proce-
dimiento:

Mira Optica (visor ocular)

Presione y mantenga presionado el gatillo. Apunte a un objeto horizontal distante a unos 30 m
(una sefal de transito es ideal para este propdsito).

Oscile horizontalmente de izquierda a derecha y de derecha a izquierda la pistola apuntando sobre
el objetivo se debera oir un tono agudo cuando el laser de en el objetivo y el tono debera ser mas
grave cuando la mira apunte fuera del mismo.

Repetir el procedimiento en sentido vertical.

Mira digital (pantalla de la PC corriendo SW Parvus monitor en ventana Camara)

Apuntar la mira éptica al centro del mismo objetivo.

Verificar que la imagen en el Parvus monitor apunte al mismo objetivo.

El equipo se encuentra calibrado correctamente si el comportamiento es el mismo en ambas di-
recciones.

Calibracion de miras optica y digital
Las miras oOptica y digital se regulan en fabrica por medio de registros de calibracién. Los mismos

no se encuentran accesibles al usuario. De detectar un corrimiento en las miras se deberda remitir
el equipo a fabrica para su recalibracion.



PASO DESCRIPCION INDICACION
EO1 Error de puIsoLcaliearlta tension del Reiniciar el equipo si la falla persiste con-
tacte al fabricante.
E02 Error de tens&gg? polarizacion Reiniciar el equipo si la falla persiste con-
tacte al fabricante.
. Contorno irregular del objetivo o el aparato
EO4 Medicion inestable fue movido. Reintente la medicidn.
EO8 Error de barrido Reintente la medicidn.
. . ~ El objetivo esta demasiado lejos reintente
E16 Baja calidad de senal la medicidn.
E24 Combinacion de los errores 8 y 16 Reintente la medicion.
Combinacion invalida de tiempo/
E33 distancia Reintente la medicion.
Indicacion de falla Tipo de falla Causa, solucion
Coloque una tarjeta SD, formateada
3Bi Ausencia de tarjeta SD o tarjeta sin en
P— formato FAT 32
Coloque una tarjeta SD, formateada
. . en
4Bip_ No hay espacio en la SD FAT 32
2Bip Equipo listo para operar
1Biiip Pistola apagada. Equipo inhabilitado Reencienda la pistola.
para operar
Bi Foto en broceso Espere a que finalice la captura foto-
P P grafica.
. , Revise que la tensidn de alimentacion
Tension de bateria Alta o "
. se encuentre dentro de los margenes
10Biiip _OFF Baja.(V>14.8 Vo V>10,8V) especificados.
Revisar los parametros de la camara
Camara de video ausente o si
5Bip_ parametro de la misma incorrecto la falla persiste remitir el equipo al
Servicio autorizado,




Y,

ﬁ)ETECTRA S.A. PARVUS >-

Referencias:

NBip: Secuencia de N sonidos cortos. NBiiip: Secuencia de N sonidos largos.
_ : Pausa breve.
: Pausa prolongada.
... : Indica sefal ciclica (se repite indefinidamente hasta que el error sea subsanado). OFF: Indica
apagado del equipo.

SN MONITORED/

Como se explicé en el diagrama en bloques, la pistola se comunica via WiFi con una o mas estacio-
nes de Monitoreo, que son PCs en las que se instala una aplicacion de Visualizacién y Configuracion
del sistema. Si bien la pistola no necesita de este vinculo para operar, su disponibilidad aumenta la
funcionalidad del sistema, permitiendo ver y editar casi al instante los registros obtenidos.

Establecimiento del vinculo inalambrico

La terminal remota se provee configurada para establecer automaticamente la conexién wi-fi con
la pistola, ya que la misma exige la incorporacion de un password. En caso de haberse
perdido esta configuracion contactese con Dyna Group por asistencia. En caso de pérdida de la
configuracién de la placa de red:

1) Encienda la pistola segun los pasos descriptos en el apartado correspondiente.

2) Establezca una conexidon mediante el gestor de redes inalambricas de la PC donde se encuentre
instalado el Software Parvus monitor. El establecimiento del vinculo puede demorar hasta 3 mi-
nutos desde que se enciende el sistema. Verifique que la calidad del vinculo sea buena.

1) Desde el panel de control de Windows, seleccione “Conexiones de red” Luego “conexiones ina-
lambricas”.

Seleccione Internet protocol (TCP/IP). Haga clic en Propiedades.

Luego en la solapa configuracion alternativa, introduzca los siguientes valores:

(X)) (Propiedades de Thternet Protocol (1CP1P) oL

&l | Soporte

Propiedades | [ Deshabilar Vet redes malambica:
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El software permite habilitar la conexidon con un dispositivo a la vez. Para ello habra que configu-
rar primero la direccién IP asignada al mismo que puede obtenerse de la placa de caracteristicas
(default 192.168.1.7).

Conexion

En este grupo se manejan los parametros de vinculacién entre la pistola Parvus y el SW Parvus
Monitor.

Desde esta solapa se puede seleccionar el intervalo de actualizacién de datos entre encuestas, a
la Pistola
Parvus que se encuentre conectada remotamente y el SW Parvus Monitor.

Disposit

Conectar DFE __ins

1199843357.CDF
11QQORNNIE FNE

Una vez seleccionada la solapa, se despliega el siguiente cuadro donde se debe ingresar el tiempo
requerido en segundos.

Timer [seqg]):

10}

OK Cancel

Conexion - Conectar.
Seleccionando esta solapa se dispara el proceso de conexion con la pistola Parvus via Wi Fi.

El valor del parametro Timer, que es la frecuencia de actualizacién, puede ser modificado en este
cuadro de didlogo.

(&= ><=al Origen Camara Pistola Acercade...

Periodo de actualizacién: 10 [seq] ino Disposit

Conectr | e

1199843357.CDF
1133850026.CDF
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v Remoto

PARVUS - Administrador de registro de velocidad M11 ¥2.0 - DyTect 2011

Dispositivos
Sin Conexian Wifi

Camara

-~ Pistola
S Ut Apagada
Bateria

Temperatura

- Memaria 5D

Archivos:

Locakidad:

Velocidad: -
Distancia;

Consola Remota  Ampliar Vel. Limi

Expo
2 3 €

despliega el siguiente cuadro donde se debe seleccionar la car-
DF




inistrador de registro de velocidad M11 V2.0 - DyTect 2011

(08 1309545756 o

Sin Conexion Wifi

G0 Origen

v Remoto

FIsLola '
)
99849904.CD

=

. PARYUS - Admimistrador de registro de velocidad

'1"1

Sin C



1 PARVUS - Administrador de registro de velocidad M11 V2.0 - DyTect 2011

Accrcade ..

Concxidn  Crigen  Cdmara Mistala

Origen Destino
008_1310493391 LDl A |
008 1310433412.C01
008 1310433448.C01
000_1210422475.C01
008 _1310433550.C01
008_1310493586.C01
008 _1310433620.C01
008 1310433658.C01
008_1310433688.C01
UUE_15108556H . L01
008_1310493770.C01
008_1313601313.C01
008 1313601317.C0
008_1313601332.C01
008 1313601337 C0I
008_1313601342.C01
008 _1313601347.C0I
008 1313601352.C0
008 _1313601386.C01
008_1313601361.C01
008_1313601365.C00
008_1313601370.C01
008 1313601376.C0
008 _1313601383.C01
008_1313601388.C01
I

Consola Local

008_1313601388.cdf -~
Pracesando... |
0081313607391 cdf

Procesanda.

008 1313601417 cdf

FTP Dezconcctada

Consola Remota  Ampliar |

|| Velocidad: -

~ Dispositivos

-~ Pistola

~ Memaoria 5D

Archivos: 16

Libre: 196G

— Medicion

Fecha:
Hora: -

Dperador: -
Localidad:

Distancia: -

Vel Limite: -

' Exporiar |

3 que permiti
e los ajuste

, luego en la opcién Configurar.
-

Configurar

4 4 AW ARBIET Srr

Disposit

cceder a la configuracién de los siguientes parametros, estos

e la camara, no teniendo efecto en las imagenes capturadas

agen mueshﬁ los parametros que el sistema trae ajustados de fabrica.
) E
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) Seteos de la cdmara IP :.J

Conexidn  Log

Valores de fabrica

Iniciar captura

La imagen que vera guarda esta relacién con la real

|

Configurar ‘

Leer Ceonfiguracién ‘
[ OK ]

Brightness Image Left
< B v 5 | jo

Sharpness Image Tap

Wl s 2] 2o
Saturation Image Width

< [ »ls Lo _|»| 2560

Blue Image Height
kil 2o 4 _|»] 1600

Red Image Quality
il RS R | K| | |18

[~ Autoexposition Image Resolution
Window Left [Ful I |
a1 32
Window Top Freq .
1 +| 32 [s0Hz -
Window Width II_Iul_l_l -
k1| _| ] 2496 [Outdoor E
Window Height Lowlight )
| |+ 1568 [HighSpeed -

Short exposures
[~ Auto lris

liis Gain =i
4] | »|1e0

Sharpness: Ajusta la nitidez de la imagen.
Saturation: Ajusta la saturacion del color de la imagen.

Red: Ajusta el tono rojo . Este ajuste cambia el ajuste de balance de blanco de la camara. El
efecto es gradual, toma entre 20 y 30 segundos una completa estabilizacion del balance de blanco
de la imagen

Blue: Ajusta el tono azul . Este ajuste cambia el ajuste de balance de blanco de la camara. El
efecto es gradual, toma entre 20 y 30 segundos una completa estabilizacion del balance de blanco
de la imagen

Image resolution: Permite reducir a la mitad la resolucién de la imagen permitiendo reducir la
cantidad de memoria de almacenamiento requerida por cada fotografia, pero a costa de reducir
la resolucién de la imagen.

Freq: Permite elegir el filtro para parpadeo por iluminacién artificial, debe ajustarse a los valores
de frecuencia de red locales.

Ilum: Permite seleccionar el modo de ajuste automatico de iluminacion.

A. Indoor: Apto para tomas con baja luminosidad, proveniente de fuentes artificiales. B.
Outdoor: Apto para tomas con buena luz solar.

C. Mix: Apto para combinacion de luz solar y luz natural.

D. Auto: Deteciidon y seleccidon automatica del tipo de iluminacion.

Low Light Mode: Es un grupo de opciones que permite operar la camara bajo condiciones de
baja luminosidad.

A. High Speed: Permite el menor tiempo de exposicion seleccionable de una lista bajo el nombre
de “Short Exposure” entre 1 y 10 ms, y el maximo frame rate.
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B. Speed: Permite exposiciones bajas por debajo de los 10 ms, elevando la ganancia de video lo
maximo

posible, a menos que las condiciones de iluminacién requieran un incremento del tiempo de
exposicidon que puede crecer hasta 80 ms .

C. Balanced: Habilita exposiciones de tiempo de duracion medio, hasta 20 ms elevando la ganancia
de video lo maximo posible, a menos que las condiciones de iluminacidon requieran un incremento
del tiempo de exposicién que puede crecer hasta 80 ms .

D. Quality: Habilita exposiciones de tiempo de duracién mas prolongado, hasta 40 ms elevando
la ganancia de video lo maximo posible, a menos que las condiciones de iluminacién requieran un
incremento del tiempo de exposicion que puede crecer hasta 200 ms .

E. Moon Light: Habilita exposiciones de tiempo de duracién muy prolongado, elevando la ganancia
de video lo maximo posible, a menos que las condiciones de iluminacidon requieran un incremento

del tiempo de exposicion que puede crecer hasta 500 ms . Este modo no es apto para medicidn
de velocidad.

Autoexposition: Permite activar o desactivar el control de autoexposicién. Activando esta opcién
se habilitaran los siguientes controles:

Window Left: Indica el margen sobre la izquierda del area de evaluacidon del ajuste de
autoexposicion.

Widow Top: Indica el margen superior del area de evaluacion del ajuste de autoexposicion.

Widow Width: Indica el margen sobre la derecha del area de evaluacion del ajuste de
autoexposicion.

Widow Height: Indica el margen inferior del area de evaluacién del ajuste de autoexposicion.
S

Pistola

En este grupo se podra cargar los datos a transmitir a la pistola. Esta operacidon puede realizarse

también manualmente desde el visor local de la pistola, pero esta forma ademas de resultar mas

amigable y sencilla, permite opciones de configuracién extra como la carga de localidades de

mayor extension que en el display local, seleccién del margen de tolerancia de velocidad, etc.

Pistola - Perfiles y Usuarios

Desde aqui se podran cargar todos los perfiles de medicidn, los cuales contienen la informacién de

las locaciones y sus caracteristicas, ademas de los usuarios previstos para operarla.
La operacion de esta funcionalidad requiere vinculacién online de la Pistola Parvus.



PARVUS - Admimistrador de registro de velocidad
Conexion Origen Camara JESGEN Acercade ...
Origen

11938439357.CDF
1199850026.CDF

! Pardmetros de icion y Usuarios. Requit pistola

Perfil 0

km/h

km/h

it .
aser, pudiéndose seleccionar las
ol -

Manual ambas direcciones Se realiza solo una medicion en ambas direcciones

Manual acercando Se realiza solo una medicion, solo cuando el moévil se acerca

Manual alejando Se realiza solo una medicidn, solo cuando el movil se aleja

Se realizan mediciones continuas hasta lograr una medicion
Rastreo acercando s . 9
valida, solo cuando el movil se acerca
. Se realizan mediciones continuas hasta lograr una medicion
Rastreo alejando ) . )
valida, solo cuando el movil se aleja
, . « | Se realizan mediciones continuas hasta lograr una medicién
Rastreo ambas direcciones s . .
valida, en ambas direcciones
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* Seleccion recomendada
Modos de funcionamiento

1.- Si el vehiculo se acerca: La primera fotografia se toma en el instante en que se realiza la
medicion de velocidad. Luego tomara la cantidad adicional de fotografias seleccionadas mas, el
instante de toma de esas fotografias se calcula en funcién de la velocidad medida, para que la
ultima se tome a la distancia minima de medicion (ajustada en la pistola) y la segunda a mitad
de camino entre la primera y la ultima. Se indica a continuacion un ejemplo para la toma de 3
fotografias.

L, = e

| | | "
0 D. min Dmin+((D medic-Dmin)/2) Dmedic.

Foto 3 Foto 2 Foto 1

Ejemplo:

Si se realiza una medicion con los siguientes valores: Distancia de Medicién= 130m
Distancio minima= 30 m

Se tomaran fotografias a las siguientes distancias: Distancia Foto 1= 130 m.
Distancia Foto 2= 80 m. Distancia Foto 3= 30 m.

2.- Si el vehiculo se aleja: La primera fotografia se toma en el instante en que se realiza la medicién
de velocidad. Luego tomaran las fotografias extras seleccionadas. El tiempo entre fotografias sera
el minimo que permita el hardware utilizado. Tipicamente 500 milisegundos entre toma y toma.

| | | —
0 D. medic + 500 ms + 1000 ms
Foto 1 Foto 2 Foto 3

Ejemplo:

Si se realiza una medicion con los siguientes valores: Distancia de Medicion= 50m
Velocidad del vehiculo= 100 km/h

Se tomaran fotografias en los siguientes instantes / distancias: Instante Fotol= 0 seg.
Distancia Foto 1= 50 m.

Instante Foto 2= 0,5 seg. Distancia Foto 2= 77,8 m.

Instante Foto 3= 1 seg. Distancia Foto 3= 105,5 m.

Velocidad maxima

Es la maxima velocidad permitida para esa locacion.

Aqui puede diferenciarse una velocidad maxima para Vehiculos livianos y para vehiculos
pesados.
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En el caso de seleccionar velocidades diferentes para Livianos y Pesados la velocidad impresa en la
imagen sera, para livianos “WVELOCIDAD MAXIMA" y para Pesados “WVELOCIDAD MAXIMA PESADOS.
De seleccionarse ambas velocidades iguales no se hara la discriminacion antes mencionada . La
tolerancia de velocidad no podra ser en ningin caso menor a 3 km/h.

Velocidad de captura

Es la velocidad a partir de la cual se comienzan a tomar infracciones, es funcién de la velocidad
maxima y la tolerancia de velocidad seleccionadas.

Aqui puede diferenciarse una velocidad maxima para Vehiculos livianos y para vehiculos
pesados.

En el caso de seleccionar velocidades diferentes para Livianos y Pesados la velocidad impresa en la
imagen sera, para livianos “WVELOCIDAD MAXIMA" y para Pesados “VELOCIDAD MAXIMA PESADOS.
De seleccionarse ambas velocidades iguales no se hara la discriminacion antes mencionada . La
tolerancia de velocidad no podra ser en ningin caso menor a 3 km/h.

Tolerancia de velocidad

Es el margen por encima del cual se capturaran las infracciones una vez excedido el limite de
velocidad seleccionado para cada perfil. Se aplica para todos lo perfiles por igual. Podria ser
definido en forma porcentual o en forma absoluta. Una vez modificado este valor se aplicara a
todos los Perfiles con igual criterio.

La tolerancia de velocidad no podra ser en ningin caso menor a 3 km/h. Distancia de medicién
En este cuadro se seleccionan las distancias minima y maxima a las cuales se podra capturar una
infraccion. Estos ajustes intervienen también el calculo del punto de toma de las fotografias. Ver
el apartado correspondiente del presente manual.

Localidad

Es la forma larga (hasta 50 caracteres alfanuméricos) de describir una localidad, esta informacion
aparecera sobreimpresa en la multa generada.

Usuario 0 a 9.

Permite precargar en la pistola Parvus hasta 10 usuarios habilitados para operar la pistola. El
resaltado en amarillo indica el perfil activo.

Esta selecciéon permanece memorizada en la pistola aun con la misma desenergizada.

Autoridad de aplicacion

Es la autoridad de aplicacion de la sancién. Se aplica para todos lo perfiles por igual (hasta 50
caracteres alfanuméricos).

Pistola - Fecha y Hora
Desde aqui se podran sincronizar la fecha y hora de la pistola con la de la PC donde corre el SW

Parvus
Monitor.
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Pistola - Borrar memoria SD

Desde aqui se podra borrar el contenido total de la memoria SD instalada en la pistola Parvus
cuando esta se encuentre vinculada al software Parvus monitor.

) PARYUS - Administrador de registro de velocidad V1

Conexion Origen Camara NaEG N Acercade ...

Origen

Perfiles v Usuarios )ispositivo:

1. Fecha-Hora

Comando Borrar SD de Parvus

! E Sequro desea borrar la memoria SD ?
[ 4

Aceptar Cancelar

Acerca de...

Desde aqui se podran visualizar los datos de las empresas fabricante y comercializadora del
equipo, ademas del check sum del software.

71 PARVUS (Pistola de Autenticacion fotografica y Registro de Velocidad de Uso Simple) - DyTect 2011

oy,

Ingenieria

Fahricado por Dyna Group 5.4, whinir. Chynagroup.com.ar

Comercializado por Detectra S.A. wew. detectra.com.ar

Parvus Version: M11 2.0

Desencriptador Version: 1.0

0- DETECTRA S.A. Domicilio Legal

Avda. Del Libertador 5470, Piso 13 Dpto. 26
(C1426BXP)

Ciudad Auténoma de Buenos Aires - Argentina.

Si se acciona el boton “Capturar” se vera video en tiempo real, lo que permite por ejemplo, ajustar el foco y
apertura de diafragma de la cdmara
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Visualizacion de registros

Una vez seleccionado el origen de los datos, se podra acceder al registro fotografico de las
infracciones,mediante un doble clic en cada uno.

Se podra elegir el fotograma de la serie de 3 disponible que se desee incluir en el acta de infraccion,
ademas es posible realizar un zoom de la zona deseada tan solo hacer click sobre la fotografia.

1 PARVUS - Administrador de registro de velocidad M11 ¥2.0 - DyTect 2011 ad

Conexidn  Origen  Camara  Pistola  Acercade ...

Origen Destino
0081309542957 CD| A
008 1309542973.CDI
008_1309543475.C0I
008 _1303549766.C0I
008 1309545776.C0I
008_1309799518.C0|
008 _1309739544.CDI
008 1309739534.C0I
008_1310492002.C01
008 _1310492562.C0I
008 1310492593.C0I
0081310432647 CDI
008 _1310492696.C0I
008 1310433084.C0D|
008_1310493116.C0I
008_1310493162.CDI
008 1310433196.C0|

002 1310433255.C
008_13104393280.C01
008_1310433307 CDI
008 _1310433340.CDI
008_1310493366.C0I
008_1310433391 CDI
008 _1310433412.CD|
008_1310433448.C0I
008_1310433475.C0I
NNA 131493650 CN1 i

HENNEENEENNEEENEEENNEENEEEEEEEE]
Consola Local

FTP Desconectado -~
Procesando 008 1310493255.COF

FTP Conectadn

FTP Desconectado

FTP Conectado

FTF Desconectadn

w

Consola Remota  Ampliar |

Comandao PR recibido
Comando PR recibido

Estado de los dispositivos

Dispositivos
Cunexitn Wili OK
Camara

Pistola
Encendida

Bateria OK
Temperatura OK

Memoria 5D

Archivos: 16

Libter 196G

Medicidn

Fecha: 12-07-11 B N gt AT

Hora: 14h 54min 14z 10 008 _1310493255 -

Operador: |J9
Localidad:
Localidad 0

Velocidad: + 52 km/h
Distancia: 68 m
Vel Limitez 0 km/h

Exportar
1 c|

Se puede monitorear el estado de los dispositivos en tiempo real, como asi también el estado de
ocupacion de memoria cuando la pistola se encuentre vinculada al sistema de visualizacion.

Dispositivos

Sin Conexion Wifi

Pistola

Memoria 5D

Archivos:

Libre:
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Pistola - Borrar memoria SD

Desde aqui se podra borrar el contenido total de la memoria SD instalada en la pistola Parvus
cuando esta se encuentre vinculada al software Parvus monitor.

Deteccidon y correccion de errores

El sistema Parvus cuenta con un sistema integrado de deteccién y diagndstico de errores, el
modulo CPU.

realiza también durante el ciclo de arranque una rutina de comprobacion de su memoria interna.
Adicionalmente verifica el estado de los dispositivos asociados inhibiendo la captura de infracciones
mientras persista la condicion de error. Se informa ademdas a través de indicaciones visuales
auditivas tanto en forma local (pistola) como en forma remota (software de visualizacion) el tipo
de falla ocurrida.

NN S MONITOR

Miras desalineadas.

Los dispositivos de mira deben estar correctamente alineados para la obtenciéon de mediciones
correctas.

Este manual describe como realizar la comprobacion de esta alineacion. Verifique peridédicamente
que las mismas se encuentren correctamente alineadas.

Indicaciones de falla mediante sefales audibles o cédigos en display alfanumérico.
Verifique el tipo de falla refiriéndose al apartado correspondiente de este manual. Siga las
instrucciones del mismo.

Operandola normalmente, la pistola no registra infracciones.

La unidad laser se comunica con la CPU mediante una linea de comunicacion RS 232.

El sistema posee un bloqueo de seguridad para prevenir la alteracion de parametros de programacion,
los cuales NO DEBERAN MODIFICARSE BAJO NINGUNA CIRCUNSTANCIA.

En caso de que luego de disparar la medicién no se inicie el proceso de captura se recomienda
verificar el correcto ajuste de estos parametros. Ver mayores detalles en el apartado correspondiente
de este manual.

Campo | Ajuste Descripcion
For 2 Formato de comunicacion
bAu 1920 Velocidad de comunicacion (19200 baudios)
Pt -d Impresora deshabilitada

Magnitudes de influencia.

El sistema Parvus obtiene los datos de medicién en forma directa desde el mddulo Laser,
adicionalmente realiza controles de integridad de los valores que esta le sirve en la linea de
comunicaciones RS 232 mediante comprobacion de CRC. Todo procesamiento posterior a la
obtencion de estos datos se limita a embeber la informacion arrojada por el médulo de medicidon
en la imagen sin modificacion ni procesamiento alguno. Por ello el sistema no es capaz de modificar
o alterar los valores medidos.

Verifique el tipo de falla refiriéndose al apartado correspondiente de este manual. Siga las
instrucciones del mismo.



N ESPECIFICAL

Modelo Parvus M11

Tension nominal de 2 Vcc -10% + 20% (bateria exterior)
alimentacion

Desconexion Por salida de rango de tensidn o temperatura.
automatica

Rango de medicién 10 a 1500 m

Rango de medicion 0 a 500 km /h

de velocidad

Temperatura de 0 a 50°C Dimensiones: 350 x 300 x 90 mm Peso: 1,6 kg.
servicio:

Resolucion de 5 Mpixel

imagenes:

Salida sincronizada Con aislacién optica.

para flash de estado

solido:

Integridad de la Hashing con algoritmo MD5.

informacion de las

imagenes:

Encriptacion de las Sistema de firma digital y encriptacién RC5.
imagenes

Accesorios Monopié o tripode
Adaptador a 220V.
Adaptador para toma de 12 Vcc vehicular
Flash para capturas nocturnas.
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